SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1.

1.1.

(STWIiOR - 12) - Sufity kasetonowe

Kod CPV: 45421146-9

INSTALOWANIE SUFITOW PODWIESZANYCH

Wstep.

Przedmiot SST

1.2.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru sufitéw podwieszanych kasetonowych dla projektu pt. Adaptacja czgsci
pomieszczen przedszkola na pomieszczenia ztobka z przebudowg i remontem tych pomieszczen
wraz z zagospodarowaniem terenu w ramach zadania p.n.

,» Adaptacja czesci budynku Przedszkola w Skopaniu z przeznaczeniem na ztobek ,,Aktywny

Maluch”

Zakres stosowania SST

1.3.

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

Zakres robot objetych SST

1.4.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie sufitéw podwieszanych kasetonowych

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

Ogolne wymagania dotyczace robot.

2.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Materiaty.

Akustyczny sufit podwieszony wg PN-EN 13964:2014-05 z calkowicie ukryta konstrukcja,

demontowalny od dotu w sktad ktérego wchodza:

1) plyty wypetniajace z prasowanej welny kamiennej bez dodatkéw organicznych w module

600x600mm, grubos$¢ 22 mm, o

deklarowanych i gwarantowanych w ramach Deklaracji Wtasciwosci Uzytkowych (DoP)parametrach:

- wspolczynnik pochtaniania dzwigku oaw=1,00, (wspéiczynniki :125Hz-0,45;250Hz-0,85;500Hz-
1,00;1000Hz-0,95;2000Hz-1,00;4000Hz-1,00)
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- reakcja na ogien zgodnie z EN 13501-1 - Euro klasa Al,
- uwalnianie formaldehydu - Klasa E1,

- odpornos$¢ na zginanie - Klasa 1/C/5SN

- stopien jasnoSci Wartos¢ L: 94,5 zgodnie ISO 7724

- wspOtczynnik rozproszenia §wiatta &gt;99%

- wspOtczynnik odbicia §wiatta 87%.

- potysk: 0,8% pod katem 85 ° zgodnie z ISO 2813

- odporno$¢ na S$cieranie na mokro Klasa 1 zgodnie z EN ISO 11998:2007 gdzie 1- najwyzsza
odpornos¢

Plyty zabezpieczone obustronnie welonem z widkna szklanego. Plyty niekierunkowe - moga by¢
uktadane w dowolnym kierunku. Ptyty o ultra matowej antystatycznej powierzchni przeznaczonej do
odkurzania, czyszczenia na mokro. Plyty stabilne wymiarowo o odpornos$ci do 100% wilgotno$ci
wzglednej. Krawedzie boczne ptyt typ X, wzmocnione i malowane, symetryczne, umozliwiajace

demontaz w catosci do dotu, bez koniecznosci podnoszenia powyzej konstrukcji.

2) Konstrukcja no$na systemowa, sktadajaca si¢ z profili T24, no$nych oraz poprzecznych o pelnej
wys. 38mm, wykonanych z blachy stalowej ocynkowanej ze stopka pokryta blacha z powloka

lakiernicza w kolorze biatym.

Rozwigzanie o gwarantowanych i deklarowanych w ramach Deklaracji Wiasciwosci Uzytkowych

(DoP) parametrach:

- reakcja na ogien zgodnie z EN 13501-1 - Euro klasa Al,

- odpornosci na korozje

- Klasa trwatos$ci B.

Wykonficzenie przy $cianie w postaci katownika przySciennego schodkowego z ptyta docigta do

wymiaru.

3. Sprzet

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodze-

niami lub utratg statecznosci.
5. Wykonanie robot

5.1. Modutowe sufity podwieszane z pltyt z welny mineralnej
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Wykonaweca zastosuje technologi¢ montazu i wykonania sufitu podwieszonego systemowego zgodnie
z instrukcjami Projektanta i uzytkownikéw pomieszczen. Niedozwolone jest opieranie na konstrukcji
podwieszonej sufitow elementéw urzadzen, ocieplenia 1 innych. Dostawca systemu sufitowego
zapewni wszystkie elementy integrujace system z urzadzeniami zamontowanymi w sufitach.
Wykonanie sufitéw mozna rozpocza¢ po ukonczeniu prac malarskich i oktadzinowych $cian na danym
obszarze. Ruszt no$ny, wieszaki oraz elementy wypetniajace zostang dobrane w sposéb gwarantujacy
bezpieczenstwo uzytkowe, odporno$¢ na uderzenia energia 10Nm i wlasciwe warunki eksploatacji w

postaci dostgpu do urzadzen instalacyjnych zakrytych stropem.

6. Kontrola jakosci

6.1. Kontrola jako$ci wykonanych robdt sprowadza si¢ do:

Sprawdzenia poprawnosci wykonania sufitu

Wiasciwego wypoziomowanie (odchytka montazowa <= +/- 1 mm na dtugosci Sm

Kontroli wizualnej przylegania i prostopadtosci ptyt

Kontroli wizualnej czystosci i braku zabrudzen lub uszkodzen

Kontroli instalacji i prawidlowego wykonywania innych elementéw / instalacji wybudowanych w
strukture sufitu podwieszonego

6.2. Zakres badan prowadzonych w czasie budowy

czasie budowy nalezy prowadzi¢ biezaca kontrole wzrokowa wszystkich elementow sufitu
Podwieszonego: rastréw, konstrukcji oraz akcesoriow. Wszystkie elementy o widocznych wadach nie

moga by¢ stosowane.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowa rob6t jest m? Tlo$¢ robdt okre§la sie¢ na podstawie projektu z

uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.
8. Odbior robot

8.1 Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady dotyczace odbioru rob6t podano w ST. "Wymagania ogélne"

Uznaje si¢, ze roboty zostaly wykonane prawidtowo, jezeli wszystkie operacje technologiczne
wymienione w pkt. 6 zostaly ocenione pozytywnie.

Z czynno$ci odbiorowych nalezy sporzadzi¢ protokét odbioru i dotaczy¢ go do dokumentacji Budowy
9. Podstawa platnosci

Platno$¢ zgodnie z warunkami umownymi wg zaakceptowanej, ceny umownej brutto realizacji

przedmiotowej inwestycji.
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10. Przepisy zwiazane

PN-EN 13964:2014-05 Sufity podwieszane -- Wymagania i metody
badan

88



